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Niveau 3 autorisé le 1er septembre 2022
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 1 Principe de la détection par Ultrasons

 2 Montage d’une voiture autonome

 3 Programmation Arduino

 4 Limites de la méthode 
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HC SR04

Plage de mesure: 2 cm à 400 cm
Angle de mesure efficace: 15 °
Prix≈ 1,50€

Émet a f=40Hz 
Fonctionne comme un sonar 

Détection Us Montage Arduino Limites
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Double pont en H
relié à 2 moteurs 
entrainant des roues dentées 

Arduino nano 33ble 
sur une plaque labdec
3 Capteurs ultrasons

Détection Us Montage Arduino Limites
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Alimentation à 3,3V

14 pins digitals
8 pins analogiques
5 pins PWM 

Détection Us Montage Arduino Limites



L298N
Prix ≈ 2,70€
Relié à deux moteurs DC 1.5V

Double pont en H 

Détection Us Montage Arduino Limites
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Servomoteur 9g

Détection Us Montage Arduino Limites
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Rotation entre 0° et 180°

Poids de 9 grammes

Puissance suffisante pour lever 
une petite barrière métallique 

Prix:3,60€



Détection Us Montage Arduino Limites
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Détection Us Montage Arduino Limites
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Détection Us Montage Arduino Limites
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Détection Us Montage Arduino Limites

Fonctions d’orientation et de déplacement



Absorption des ondes US

Détection Us Montage Arduino Limites



Détection Us Montage Arduino Limites



Détection Us Montage Arduino Limites

Angle de vue limité 

L’ orientation des obstacles peut poser 
problème


