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I) Introduction
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1) Introduction

1) La samare ou disamare, graine de I'érable :




2) Une source d'inspiration :




3) Une innovation naturelle trés utile pour la
dissémination : 'anémochorie

I
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Gain d’espace

R




4) L'échantillonnage :




I) Introduction

4) L'échantillonnage :

e critéres  Choix  Réduire

~ Mode de remplissage des conditions
" Manuel

(¢ Alignement sur la couleur de la zone cliquée
" ....les valeurs TSL de la zone cliquée

~ Chaque click sur I'image...
" .. remplace les conditions
(+ __étend les conditions
(" _.crée des condition supplémentaires

Agrandir les Intervalles | Rétrécirles Intervalles

pixels sur 98766 soit 36,3 %
surface : 4,607 cm2

I :
| ’ du calque L'J
_

1 2 3 4 d b 7 0 9 10
suface cm? 3532 3861 4413 355 4 BO7 4 kb f.36 4 8595 b, 165 b 323
Mmasse § 0,11 0,16 0,14 0,14 0,16 0,15 0,15 0,14 0,15 0,16
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II) Etude de la chute

libre

1) Etude de la chute libre

1) Un vol en plusieurs parties :
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II) Etude de la chute
libre

2) Analyse de la situation en régime
permanent :
2nd loi de Newton appliquée au barycentre

de la samare, jonction entre la graine et
laile :

: dv,
Or en régime permanent: d'{”‘ =0

Finalement F = mg




II) Etude de la chute
libre

3) Importance de la force de portance :

P, +1v002: P+1v2
2 2

' portance
P

P_,v X /\




II) Etude de la chute
libre

3) Importance de la force de portance :

_—

# e——

Moteur

Balance de
précision 0,01g

Am = 0,01g pour @ ~ 300rad.s™
= F, <0,IN << F =mg~15N
F=F+F ~F



II) Etude de la chute
libre

4) Montage expérimental :

Z A
. NF g 1 O‘
Vitesse de chute : Vi, ‘ R : N.hr, v
» incliné a 45
Vitesse de rotation :
Miroir
incliné a 45°
Cameéra

rapide



II) Etude de la chute
libre

5) Pointé d’'une samare a l'aide du logiciel Tracker :
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II) Etude de la chute
libre

6) Exploitation des résultats :

F = %Cxpairs Cos(a)Vyip, 2

Parametres connus:
-F = mg, S’IOair
Parametres déterminés expérimentalement :

~Vim &




II) Etude de la chute
libre

6) Exploitation des résultats :
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II) Etude de la chute
libre

7) Importance de la surface :




II) Etude de la chute
libre
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8) EXplOltatlon deS resultats:
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-(S,a) et (S,v,,,) sont inversement proportionnels
-Laforme dev,,, = f(S) confirme le réle important de S

- Le mouvement de rotation est conservé peutimporte les valeursde S



I1I) Simulation des
conditions reelles

I11) Simulation des conditions
réelles de transport :

1) Montage expérimental :

Séche sch
cheveux Seche
cheveux
X

A

Distance parcourue



I1I) Simulation des
conditions reelles

2) Adaptation du montage :

Ventilateur

\
J

Ventilateur

RN

Distance parcourue




I1I) Simulation des
conditions reelles

Répartition des distance parcourues :

3) Analyses de I'expérience :

@ Nombre de lancers par
intervalle de 0,2cm :
samare 15

[0 Nombre de lancers par
intervalle de 0,2cm :

Samare 2
. I 1l

X

N W A~ U1 NI 0

et

o 02040608 1 1,2 1,5 1,6 1,8 2

samare 2




IV) Conclusion

V) Conclusion :
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e Importance de la surface :
|f1 AT équilibre:
P=HK
cst=cosaV,
P,=F,
S cst'=cos &,V ..,

v
1 l Apreés découpe
|32 En supposant C,_ inchangeé:
cst'=cst
= COS a,V,;; = COS A,V

el



