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Plateau ovale et comparaison
Couples en sortie du pignon Mise en évidence expérimentale Ajuster la position angulaire du plateau

Cas du plateau rond

Hypotheses:

- Force de poussée maximale pour 8=0°
- Force de traction nulle
o= Fcycliste

]
R Fcycliste
o= 9 Cmanivelle = cycliste-L-COS(Q)
L Conservation de I'’énergie mécanique :
— _ r
F, Cpignon = cycliste-L- COS(H)-E

F1/F2: force exercée par le plateau sur la chaine



Plateau ovale et comparaison
Couples en sortie du pignon Mise en évidence expérimentale Ajuster la position angulaire du plateau

Propriétés d’une ellipse

:)_,) 2 2
Equation caractéristique d’une ellipse : % + % =1
b 2 2
S r X cos(¢p) r X sin(@)
X + =1
O a a b
b

r(‘P) } J1—(1—Z—;> . cos2 (o)

Cas du plateau ovale

Rayon du plateau au point d’ancrage de la chaine:

R(0) = r(¢ + 0 +%)




Plateau ovale et comparaison
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Cas du plateau ovale

W—\
2] Fcycliste
b

]

T

cycliste __F.L.cos(8).r

Rappel : Coupleyignon = RO

-
N

2
F.L.Cos(H).r.\/l — (1 —%)-COSZ(H + ¢ +%)
Couplepignon = b




Plateau ovale et comparaison
Couples en sortie du pignon Mise en évidence expérimentale Ajuster la position angulaire du plateau

Couple( en N.M)

Comparaison des couples
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Mise en évidence expérimentale
Plateau ovale et comparaison Les capteurs Ajuster la position angulaire du plateau

Les capteurs

Capteur a jauge de contrainte

Capteurs de fréquence de pédalage et de vitesse



Mise en évidence expérimentale
Plateau ovale et comparaison Force captée Ajuster la position angulaire du plateau

Acquisition de la force
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Mise en évidence expérimentale
Plateau ovale et comparaison Force maximale exercée Ajuster la position angulaire du plateau

Force maximale au cours du pédalage
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Mise en évidence expérimentale
Plateau ovale et comparaison Vitesse de la manivelle Ajuster la position angulaire du plateau

Vitesse de Ia manlvelle en fonction de 6

-
Vx 7 Vx
6 0
Plateau circulaire Plateau ovale — ¢=90°
Vitesse au point mort : 24cm/s Vitesse au point mort : 34cm/s
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Ajuster la position angulaire du plateau
Plateau ovale et comparaison Mise en évidence expérimentale Angle de la pédale

Angle de la pédale

Obijectif : adapter la position du plateau au cycliste

Fnormale

Fefficace

Fcycliste

0: angle entre la manivelle et l'horizontale
§:angle entre la pédale et "horizontale
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Plateau ovale et comparaison

Mise en évidence expérimentale

Ajuster la position angulaire du plateau
Angle de la pédale

Evolution de I'angle de la pédale au cours d’un cycle de pédalage

Fefficace

)
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Angle de la pédale (en °)
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Plateau ovale et comparaison

Mise en évidence expérimentale Force associée a I'angle de la manivelle

Ajuster la position angulaire du plateau

Force associée a I’'angle de la manivelle
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Ajuster la position angulaire du plateau
Plateau ovale et comparaison Mise en évidence expérimentale Force utile de pédalage

Force efficace (en N)

Force efficace de pédalage
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Ajuster la position angulaire du plateau
Plateau ovale et comparaison Mise en évidence expérimentale Position du plateau

Position du plateau
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