ATTENUATION DES VIBRATIONS PAR ,
AMORTISSEUR DYNAMIQUE ACCORDE

Présentation générale
Modélisation

|dentification des paramétres
Optimisation des parameétres

Conclusion
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Modélisation

Présentation

Identification

Optimisation

On applique le PFD au systéme : {tour + TMD}

mX +m, (X +1) = f,t) -

On applique le PFD au systéme : {TMD}
m(x+u)=-hu—-k,u

On pose:

. h __ Fy(®)
M =7 ol ag(t) = =
W4 kl w

kx

Tour T™D
hy
. : ki
. - u =2
0 S X+ u

x(t) : 'élongation linéaire de la tour

u(t) : 'élongation linéaire du TMD

h, h, : coefficients de frottement

k, k, : constantes de raideur

W, : pulsation propre de résonance de la tour
w, : pulsation propre de résonance du TMD




Présentation Modélisation

|dentification Optimisation

Donc:
U z?
Hi(z) ===
1( ) X  —z%+2jn{Bz+p>
U
On a |X| — L
/ |H1|/

(1+ a)X + aii + wix = ay(t)

On trouve la fonction de transfert suivante:

Ho (2) = —w?X B z°
2840 = AO _(1+a+aH1)Zz_1
On a:
‘X‘ — |H2||A0|
. v
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2(_.2.p2
Hz_ z(z+ﬁ)

 722(=z2+(1+a)B2+1)-2

NHa—->0 et f >

{tour + TMD} X + wix = ay(t) 72

H -0 e H,-

{TMD} F+i+wu=0

2) a > oet f >0

H - -1 et H, >—=

2
z+k+1




Présentation Modélisation Identification

Optimisation

Amn -0

3) Cas général pour a :

pourunz=f: H;y—> o etH, >0 (antirésonance)

on calcule: G,= |H,| = +0

ce qui nous donne: zP -1+ @ +a)B?)z?+p%=0
A>0

Z12, = donc 71 < B <z

A4




Présentation Modélisation Identification

B.n{ > o

1
Hy -0 et H, - I
1+a——
Z

G,= |H,| =+ d Z !

e = o0 u—
2 2 quan 1ta

C. Cas général de 14

1 _ Wi _ k1
On pose ,8=m or 'B_W_o_ CK?

Les paramétres qu’on peut modifier sont: k, et m,

Optimisation
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n,—0 Ny > © N1

a—0 a — 00 o

Le TMD n'a | Le TMD est

G2

aucun réle | immobile dans le </

sur le référentiel 1+a
mouvement terrestre

de la tour
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Générateur de fonctions

" Plateau glissant




Présentation Modélisation Identification

Optimisation
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Présentation Modélisation

courbe de I'amplitude de la tour seule

|dentification Optimisation

Courbe de I'amplitude de la tour et TMD (2,3 cm)
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Identification

Optimisation
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Courbe de I'amplitude de la tour et TMD (2,3 cm)
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Apres I'étude théorique et I'étude expérimentale, on obtient les mémes
résultats

'expérience qui montre I'impact de la masse
U'impact de la longueur du fil

Amélioration du systéme
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