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I. Principaux types d’effets et pédales 

 

 
Effet de tonalité  
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Flanger 



I. Les pédales de l’étude 

PEDALE METHODE  MONTAGE EFFET SUR LE SON 

 
 

HARD DIODE 
CLIPPING  

 
Deux diodes en 
antiparallèles 

reliées à la masse 

 
 

Distorsion 
 

 
 

SOFT DIODE 
CLIPPING 

 
Deux diodes en 

antiparallèles dans 
la rétroaction 

 
 

Overdrive 
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I. Notion de saturation 

Principe :  
 

Montage non inverseur de gain 2 
Alimentation bipolaire (+5V, -5V) 
Saturation lorsque la tension  de sortie dépasse la 
tension d’alimentation  

Régime non saturé 

Régime saturé 
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V1 

V2 



II. Soft Diode Clipping 
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Amplificateur non inverseur, alimentation bipolaire (-5V, +5V) 
 

Gain : 𝐺 =  
𝑉2

𝑉1
= 1 +  

𝑅3

𝑅1
= 38  (31,6 dB) 

 

Mesure n°1 : entrée à 1 mV (pas suffisante pour que les diodes 
conduisent) AMPLIFICATION 
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V1 

f = 1 kHz 

V2 

Mesure n°2 : entrée à 1 V (arrondissement des crêtes, les 
diodes conduisent tel que 𝑉2 = 𝑉1 + 𝑉𝑑) DISTORTION 

0 



II. Montage Soft Diode Clipping 

Simulation Expérience  
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SIMULATION EXPERIMENTATION  

 
 

 
 

II. Montage Soft Diode Clipping (2) 

I. Introduction à la saturation -  II. Méthodes électroniques – III. Personnalisation du modèle   

8/18 



II. Hard Diode Clipping 

Amplificateur suiveur, alimentation bipolaire  
(5V, -5V), fréquence 1 kHz, diodes silicium 
 

Mesure n°1 : entrée à 0,2V (pas suffisante pour 
que les diodes conduisent) 
 

Mesure n°2 : entrée à 2V (écrêtage, les diodes 
conduisent)  
 

DISTORSION  
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D1 D2 
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V1 

V2 



II. Modèle BOSS DS-1 
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Op Amp Gain Stage 



𝐺 =
𝑉𝑠

𝑉𝑒
= 1 +

𝑉𝑅1

𝑅13
= 1 +  

𝛼 ∗ 100𝑘

1 − 𝛼 ∗ 100𝑘 + 4,7𝑘
 

 
 

II. Modèle BOSS DS-1 (2) 
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Filtrage passe haut  

Calcul du Gain  

Simulation 

Calcul de la fréquence 𝐹𝑐𝑚𝑎𝑥 =  1/(2𝜋 ∗ 𝑅2 ∗ 𝐶2)  =  72 𝐻𝑧 
𝐹𝑐𝑚𝑖𝑛 =  1/(2𝜋 ∗ 𝐶2 ∗ (𝑅2 + 𝑉𝑅1))  =  3 𝐻𝑧 
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𝑓𝑐 =  
1

2𝜋𝐶5𝑅10
= 23,4 𝐻𝑧 



TEMPORELLE  FREQUENTIELLE 

 
 

Entrée 

 
 

 
 

Sortie 

 
 

EXPERIENCE - Modèle BOSS DS-1 
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EXPERIMENTATION – Montage Hard Diode Clipping 

Simulation Expérience  
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SIMULATION EXPERIMENTATION  

 
 

 
 

EXPERIMENTATION – Montage Hard Diode Clipping (2) 
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Montage 
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Pédale de distorsion personnalisée 
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III- Montage Simulation 
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Silicium 

Germanium 

Silicium 



Création sur logiciel RESULTAT (avec et sans fils) 

 
 

 
 

Réalisation 
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POSITION SWITCH TEMPORELLE  FREQUENTIELLE 

 
 

Résultats et comparaisons 
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Silicium 

Germanium 

Silicium 



Annexe 1 – BOSS DS-1 


