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I. Introduction a la saturation - |l. Méthodes électroniques — Ill. Personnalisation du modele

l. Principaux types d’effets et pédales

Effet de tonalité
Equaliseur Booster/Enhancer Wah Wah
Effet de modulation
Chorus Delay/Reverb Flanger
Effet de saturation
Overdrive Distorsion Fuzz
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l. Introduction a la saturation

l. Les pédales de I'étude
N

PEDALE METHODE MONTAGE EFFET SUR LE SON

Deux diodes en
HARD DIODE antiparalleles Distorsion
CLIPPING reliées a la masse

Deux diodes en
SOFT DIODE antiparalleles dans Overdrive
CLIPPING la rétroaction
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I. Introduction a la saturation - |l. Méthodes électroniques — Ill. Personnalisation du modele

|. Notion de saturation

.............. % PrinCiEe:

Montage non inverseur de gain 2

Alimentation bipolaire (+5V, -5V)

Saturation lorsque la tension de sortie dépasse la
tension d’alimentation

Régime non saturé

Régime saturé




l. Introduction a la saturation - Il. Méthodes électroniques — |Il. Personnalisation du modele

Il. Soft Diode Clipping
N

Amplificateur non inverseur, alimentation bipolaire (-5V, +5V)

........................ . V R
............... 0DZ. . - .. Gain: G = —2=1-|— —3238 (31’6dB)
.......... ] S — Vi : 5
............. e
R S '[;ml S SR Mesure n°1 : entrée 3 1 mV (pas suffisante pour que les diodes
: e conduisent) AMPLIFICATION
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= G A . . . .
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L N - 150p C i i i i
o W ........ V2.
..... N R Ry : : : :
: . . . @ d] 0.002 0.004 Time 0.0068 0.008 0.01

: @ """ o Mesure n°2 : entrée a 1V (arrondissement des crétes, les
----------------- diodes conduisent tel que V, = V; + V;) DISTORTION
e NL
...... Jﬁ\"’ lekHZ Ce e e e e e e e




Il. Méthodes électroniques
Il. Montage Soft Diode Clipping
N

Simulation

Expérience
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l. Introduction a la saturation - Il. Méthodes électroniques — IIl. Personnalisation du modele
Il. Montage Soft Diode Clipping (2)
N

SIMULATION EXPERIMENTATION

---------
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l. Introduction a la saturation - Il. Méthodes électroniques — IIl. Personnalisation du modele

Il. Hard Diode Clipping

--------- Amplificateur suiveur, alimentation bipolaire
. (5V, -5V), fréquence 1 kHz, diodes silicium

Mesure n°1 : entrée a 0,2V (pas suffisante pour

gue les diodes conduisent)

Mesure n°2 : entrée a 2V (écrétage, les diodes
conduisent)

DISTORSION




l. Introduction a la saturation - Il. Méthodes électroniques — III. Personnalisation du modele

Il. Modele BOSS DS-1

S
Op Amp Gain Stage
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Il. Méthodes électroniques

Il. Modele BOSS DS-1 (2)

Filtrage passe haut fc = 2mCaRis = 23,4 Hz
lcul du Gai G=l_148% gy @ 100
Calcul du Gain VT T Rs T —a)+100k + 4,7k

Fecmax = 1/(2n* R2*(C2) = 72 Hz
Fecmin = 1/(2m+* C2 * (R2+VR1)) = 3Hz

Calcul de la fréquence

va
.

HH ----- - P etk
Simulation 0 g 1'1‘ ------ - foo- b I f JII | I ! k [ R 7 1
) U ------ -‘U ------- U ------- U -------- E ----------- U‘““‘“ ;- ----------- U o i ----------- U ------- X
-10 1r ———————————————————————————

] 0.002 0.004 0.006 0.008 0.01
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l. Introduction a la saturation - Il. Méthodes électroniques — IIl. Personnalisation du modele

EXPERIENCE - Modele BOSS DS-1

I
TEMPORELLE FREQUENTIELLE

Entrée

Sortie
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Il. Méthodes électroniques

EXPERIMENTATION — Montage Hard Diode Clipping
1

Simulation Expérience
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l. Introduction a la saturation - Il. Méthodes électroniques — IIl. Personnalisation du modele

EXPERIMENTATION — Montage Hard Diode Clipping (2)

I
SIMULATION EXPERIMENTATION
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l. Introduction a la saturation - Il. Méthodes électroniques — lll. Personnalisation du modeéle

Montage
_

Pédale de distorsion personnalisée
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l. Introduction a la saturation - Il. Méthodes électroniques — lll. Personnalisation du modeéle

I1l- Montage Simulation
N

Silicium

Germanium

agw - o D.DIDZ D.D‘D4
Silicium Tme @



l. Introduction a la saturation - Il. Méthodes électroniques — Ill. Personnalisation du modele

Réalisation
I e,,—,—,S—,—,—,—

Création sur logiciel RESULTAT (avec et sans fils)
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l. Introduction a la saturation - Il. Méthodes électroniques — Ill. Personnalisation du modele

Résultats et comparaisons

-1 0 000000____
POSITION SWITCH TEMPORELLE FREQUENTIELLE

Silicium

Germanium

Silicium
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Annexe 1 — BOSS DS-1



